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PILLEREK

- S
Kiberbiztonsdgi pillér Nemzetvédeimi téradat Biztonsdg és adatvédelem az
tuddskdzpont pillér anyagtechnoldgiai, Ipar 4.0 és

Biztonsdgos pénziigyi rendszerek A kvantumtechnolégia hatdsa a
pillér kiberbiztonsdgra pillér

https://tkp-nva.inf.elte.hu/content/pillerek.cl.1629?m=8605
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Nemzetvédelmi téradat
tuddskdzpont pillér

Multiszenzor-Dran-Képfuzio
munkacsoport - Valtozasvizsgalati

munkacsoport
-

~
Biztonsdg és adatvédelem az
anyagtechnolégial, Ipar 4.0 és

Kiberbiztonsdgi pillér

Multiszenzor-Dron-Képfuzié Munkacsoport
Vezetd: Dr. Jung Andras

Biztonsdgos pénziigyi rendszerek

A kvantumtechnolégia hatdsa a , ;. , ]
kiberbiztonsgra pillér Valtozasvizsgalati Munkacsoport:

Vezetd: Prof. Lichtenberger Janos

kp-nva.inf.elte.hu/.. /nemzetvedelmi-teradat-tudaskozpont-piller,t.322...




A munkacsoport céeljo

Nem egy téradattdarat hozunk Iétre, hanem
- a platformtechnologia haszndlhatdsagadt,
- alkalmazhatdsagat dolgozzuk ki

- modszertani,

- geovizualizaciods és

- fudomanyos szempontok alapjan.

Utemezés: 5-10 kolléga, 3-5 hdnapos projekt
Zardindikatorok: Q1-Q2 cikk, piaci egyuttmukddes, pdalydzatok stb.



Gyakorlati fémak

MUholdas vagy dronos aktiv szenzorok alkalmazdasaval

- felszinvdltozdsok kovetése,

- volumetrikus mutatokat (pl. ndvénydllomdany, erozid, domborzat,
sziklaomlds stb.),

- veszélyeztetett vagy kritikus objektumok, infrastrukturdk (pl.
hatdaratkeldk, kdolajfinomitd, vasutpdlya stb.),

- spekitrdlis és optikai szenzorok haszndlata (pl., sugarzas, tUzek, ar- és
belvizek vagy vizmindségi kockdzatok stb.)



Célplatform szenzorokkal

LiDAR Hiperspektralis
kamera
RGB kamera
Hokamera

(Riegl GmbH, Uni Braunschweig)



Adatgyujtd eszkdzok es kiegészitdk
N T W . licopter

1. DJI Matrice 350 drén RTK + Enterprise Shield Basic (Auto-Activation) 1db e LIDAR

2. DJI Matrice 350 BS65 Intelligent Battery Station 1db

3. DJI Zenmuse L1 1db ’ RC”;B

4. DJI Zenmuse P1 1db « HoOkamera

5. DJI Zenmuse H20T 1db « Hiperspekirdlis
6. 1db

Ultris S5 hiperspektralis kamera
1/2 napos képzés a kért helyszinen (angol nyelven); szallitas

6.a. Lab Lite Csomag Cubert CUVIS HSI Software 1db
- Cubert Touch (GUI) & Core for Windows
- Cubert CubeExport
- Cubert SDK (Python, C++, CH)
Radiometric Calibration
Camera Accessory Package (cables, protection case, power supply, reference
target)

Sziikséges kiegészit6k
DJI Matrice 350 TB65 Battery (drénhoz) 6db
2db

DJI CrystalSky WB37 Intelligent Battery (kontrollerhez)
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Hiperspekitralis kamera

~ 126 ¢




Tovdabbi képalkotd eszkdzok

_~ 3 Axis Gimbal

~930¢g ~ 800 g

Mid70 LiDAR Sensor

High Precision

= Visual Assistant Camera

1 Inch CMOS Camera

Gonaral Lens DFOV: 40.6°

Product name ZENMUSE Lt Product Name ZENMUSE P1 Focal length: 13.5 mm (equivalent: 58 mm)
Duronsions 1025 1104108 v Aperture; /1.0

Wagnt 800+10 ¢ | ) . F v w

Npact SR Dimensions 198x166%123 mm ol T 10

b, POl Digltal Zoom 1x, 2, 4x, 8%

Suppuried Avcrah Matrce 300 ATK welght APUYOX 800 g

Operatng Trnpernturn Rargs

W Cci4wIiz2'fn

Video Resolution

640x512 @ 30 Hz

when usng RGE mapping camens: O 10 80" C 22 w122 ”
Storage Terpanture Range 207 10 80" C (4" 10 140" Ky P 20W
Syutoen Porformance ower Video Format MP4
Detoction Farge ABD m @ BON refectivty, O kix
160 m @ 10% reflectivity, 100 kix . Image Resolut 640x512
x5
Powl Fate Sngie resum; mas. 240,000 pte'y |P Ra“ng IP4X 8 el
Mudtiplo retuen: max. 480,000 pta's
Systern Accuracy (FMS 1o Horgorse: 10em @ 8O m ! A lmage Format R-]PEG “5 bit)
Virscat § cm @ 50 m Supported Aircraft Matrice 300 RTK
Floal- Teno Pont Cloun Coloang Coding  Raflecevity. Hegnt, Dutanos, RGH Pixel Pitch 12 pm
Lanar Wawolngih 008 nm Operating Temperature Range -20°t0 50° C{-4°t0 122°F) )
Heam Dvergence 000" (Mortzormad « 0 26° (Vertical) Spectral Band S14pm
Rargng Acouracy (RMS 1op™ Jem@ 100m . 2
RS AR g Storage Temperature Range -20°to 60° C(-4° to 140° F) Sensitivity (NETD) <50 mK @ /1.0
Scan Mocks Nonmpatitve scarning patsr, Hepatthve scarining patinm
Fov Non mapatitive scarvmng panmr 10 4° (horeontal « 77.2° frtcal) Temperature Measurement Spot Meter, Area Measurement

Absolute Accuracy Horizontal: 3 cm, Vertical: 5 cm *

Ropatitive scarving pattnemy 704" (horzontald « 4.5° Morscad
Laner Safory Clasa 1 JEC 008201 2014) Eyv Bataly)

Method



D modellezés (foldtani-oroksegvédelmi céllal)

Sirok, kapcsolat a TTK-val
(Tari Dacit Lapillitufa
Formacid rétegsoranak
pontositasara)

Geotdépmodellezés:
pl. Hegyestd, Tihany
(0rokségvédelem,
UNKP-s
kapcsolddas)
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CV és ipari kapcsolatok

Automatikus MOL: Dunai Finomito létesitményi t0zoltdsadg — modellezés és
objektumfelismerés (temetdk: katasztrofavedelmi tevékenység
4 kész, 1 folyamatban lévé o
minta - cikk folyamatban) i CHEE i o i
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Szenzorintegrdcid - MAV

« DJIM300 RTK drén
H20T hibridkamera: széleslatoszdg, zoom kamera és
hékamera
RedEdge-P multispekirdlis kamera
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MAYV - Dunakanyar, lefolydsmodell

| Monitoring jellegl mérések
2020.0ktober

ggglg E;;igber Hova folyhat le?
2022. Mdrcius by B

2022. Junius A ;

2022. Oktober
2023. Januar
2023. Mdarcius
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