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Figure 2. Number of studies focused on agricultural remote sensing between 2000 and 2019 by platform

and sensor type.
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4. tablazat. A mintateriileten végzett RGB és multispektralis adatgyiijto repiilések

legfontosabb paraméterei.

A d a t g y Datum 4 Q 2022.06.06. 2022.10.08.
T#pus RGB RGB multispektralis

Mintavetelezett teriilet 12 ha + rahagyas
Reptilési magassag
Kameraallas talajfelszinre merdleges kameratengely (nadir)
Térbeli felbontas [3empixel  Gempixel]
Front-/oldaliranyt
atlapolas S0/70%
Felvételek szama 532x (5 [B, G, R, RE,
| 77+ 161% |  NIR]+1[RGB])=
Repiilési id6 kb. 13
kb. 5,5 perc* kb. 19,5 perc
perc*
GNSS rendszer GPS/GLONASS/Galileo
GPS/GLONASS halozati RTK
korrekciokkal
Egyeb beallitasok folyamatos reptiles

kepkeszites allo helyzetben
kozbeni felvetelezés
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5. tablazat. A munkam sovdn hasznalt vegetdcios indexek.

Index Keéplet
VARI VARI = (G-R) / (G+R-B)
(Visible Atmospheric Resistant

b Index)

TGI TGI = —0.5 x [(670—480) x

W (Triangular Greenness Index) (R670—R550) — (670-550) x
(R670—R480)]
- NDVI NDVI = (NIR-R) / (NIR+R)
(Normalized Difference
Vegetation Index)
= »2
n = 1456 |

9. abra. A lombkoronak hattértél valo elkiilonitésének lépései. Digitalis domborzat- (4)

és felszinmodell (B), rasztermaszk (C), lombkorona-poligonok (D-E).
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