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\) ACRSA Konferencia - 2023

Acecore és CarryAir
UAV platformok
RIEGL lézerszkenner integraciokkal

Korosvolgyi Tamas - RoaData Kift.
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Tavérzékelési megoldasok

Felmérésekhez és biztonsdgtechnikai felhasznalasra

Lézerszkennerek és |ézerszkenner rendszerek - RIEGL
nagyformdatumu digitdlis Iegi kamerdk - Vexcel Imaging
drénok

o UAV - Acecore Technologies / CarryAir

o USV - GPA Seabots / eSurvey
GNSS rendszerek, bazisallomdasok UAV-hoz is - EMLID / eSurvey
Inercidlis mérérendszerek és integrdcidk: Inertial Labs
Inercidlis vezetékfelmérd rendszerek: ReDuct
kiegésziték - Scan&Go / AirFilm
ATLAS SCC geomatikai szoftvercsomag
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RIEGL lézerszkennerek

D RIEGL

Tobb mint 40 éve a LiDAR fejlesztés élvonaldban

TLS - statikus

MLS - mobil - Ut / vasit / hajok

ULS - dronokra szerelheté LiDAR rendszerek
ALS - légi

ipari

VISIT US AT

INTERGEO : booth B27.46
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Extrém teljesitmény(
lézerszkennerek

Lézerszkennerek UAV haszndlatra: miniVUX-1UAV és 3UAV

o kicsi és kompakt LiDAR szkenner
e tbmeg: 1,6 kg (+IMU)

* PRR 100 kHz ill. 100-300 kHz-ig
100 ill. 200 ezer pont per mp mérési sebesség

» akdr 330 méter hatétav
* mUszerpontossdag: 15 mm / megbizhatésag: 10 mm

|Gt6sz6g: 360°

akdr 5 céltargy visszaverédés detektdlasa Iézerimpulzusonként

akdr 3 kamera tdmogatdsa

RoaData
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Extrém teljesitmény{ IR » ) Y
lézerszkennerek i}

Lézerszkennerek UAV hasznalatra: VUX-1UAV?22 / VUX-1LR?2

* kompakt LIDAR szkenner

e tdmeg: 3,5 - 3,75 kg (+IMU)

« PRR 50-1200 kHz-ig / 1500 kHZ-ig

1200 000 / 1 500 000 pont per mp mérési sebesség

e akdr 1415 / 1845 méter hatotav

* mUszerpontossag: 10/15 mm / megbizhatésag: 5 mm

o |GtOsz6Qg: 360°
» akdr 15 céltdrgy visszaverédés detektdlasa lézerimpulzusonként
* kamera tdmogatdsa

RoaData
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Extrém teljesitmény(
lézerszkennerek

Lézerszkennerek UAV haszndlatra: VQ-840-G és GL

* z0ld (532 nm) LIDAR szkenner

« tbmeg: 12 kg / 9.8 kg (+IMU)

e PRR: 50 - 200 kHz-ig / Mérésirata 0,5 - 200 kHz-ig
mérési mélység 1,7-2,5 Secchi

miszerpontossdg: 20 mm / megbizhatésag: 15 mm

akdr 15 céltargy visszaverédés detektdalasa lézerimpulzusonként

kamera tdmogatdsa

RoaData
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Extrém teljesitmény( ’ \
|ézerszkennerek R

Lézerszkennerek UAV hasznalatra: VUX-120-23 / VUX-160-23

o kicsi és kompakt LiDAR szkenner

* tOmeg: 2.3-2,6 kg (+IMU)

* PRR 150 kHz - 2.4 MHz-ig

» 2 millié pont per mp mérési sebesség

e akdr 1430/ 1 800 méter hatétav

* miUszerpontossag: 10 mm / megbizhatésag: 5 mm

I&tdsz6g: 100° / NFB-szkennelés (Nadir-Forward-Backward)

akdr 32 céltdrgy visszaverédés detektdlasa lézerimpulzusonként

akdr 3-5 kamera tdmogatdsa

RoaData
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Extrém teljesitmény(
lézerszkennerek

VUX-120-23 / VUX-160-23

oD View side view
: Nadir
§ Flight Direction
' Forward

R p— (+10°)
2 b Backward
FEHRE (-107)
g1 :¥
§: 8
is 5 3
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Extrém UAYV plafformok

ARCECORE

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni

Acecore Technologies _—
eHolland dréngydrtd E

eFiatal csapat, fiatalos hozzadlldssal
eFilmipar - Tronok harca
eSportkdzvetitések — motocross, Fl

RoaData
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Extrém UAV plafformok UEJ

ARCECORE

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni

Kihivasok

eRepUlésiidd

eTeherbirds

eKornyezeti kdriimények
eInfegralhatdsag
eMegbizhatdsag

eMobilitds

elLegyen kdnnyen dsszedllithatd
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Extrém UAYV plafformok

ARCECORE

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni

Acecore ZETONA

o8 rotfor
oeMTOW: 11,95 kg
eMaximum hasznos teher: 2.2 kg

ercpUlésiidd: 26 perc @1,6 kg hasznos teherrel
emaximum sebesség: 91 km/ora

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Extrém UAYV plafformok

ARCECORE

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni

Acecore ZOE X4 / ZOE X8

o4 és 8 rotoros valtozat (X4 ill. X8 vdltozat)
eMTOW: 10,5 kg /11,7 kg

eMaximum payload 2.8-5 kg / 3.2-5.3 kg
erepUlésiidd: 47 perc / 38 perc
emaximum sebesség: 91 km/ora

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Extrém UAV platformok @

ARCECORE

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni

Acecore ZIOE X4 / ZIOE X8
eIinfegralhatdsag - tipikus dsszedllitas:

MiNiVUX-SYS - miniVUX1/3-UAV
APX-15 vagy APX-20
1 vagy 2 kamera

VUX-SYS - VUX-120-23-as szenzorral
APX-20-ig (IMU%0)

ea képen: egy RIEGL VUX-120-23

lézerszkennerrel integrdlva
a D
®

RoaData

tavérzékelési megoldasok




Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni I:l E E C D FI E

Acecore NOA Hé electric

Robosztus karbonszdlas
hexacopter

eMTOW: <25 kg ill. 36,9 kg
eMaximum hasznos teher 20 kg
erepulési idd: 10-60 perc
eMaximdilis sebesség: 85 km/ora

_/'I b
R

VIZITERV

ENVIRON
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Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni I:l E E C D Fl E

Acecore NOA Hé electric

Robosztus karbonszdlas
hexacopter

eGyors, szerszdm mentes
dsszedllitas
ealso kialakitas

R D | RoaData



Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni I:l E E C D FI E

Acecore NOA Hé electric

Robosztus karbonszdlas
hexacopter

efelsd kialakitds lehetdsége
pl. hidak, épitett strukturdk
felméréséhez

RoaData
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Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni Iq E E C D FI E

Acecore NOA Hé electric

Robosztus karbonszdlas
hexacopter

eKiemelkedd teherbirds
(20 kg hasznos teherig)

R D | RoaData



Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni Iq E E C D FI E

Acecore NOA Hé electric

infegralhatdsag - tipikus osszedllitdsok

e VUX-SYS-VUX-TUAV/LR-22,
APX-20
1 vagy 2 kamera

e VUX-SYS - VUX-120-23,
APX-20
1 kamera (front)

e VUX-SYS - VUX-160-23,
AP+50
1 kamera (front)

¢ VQ-840-GL RD RoaData

tavérzékelési megoldasok



Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni I:I E E C D Fl E

Acecore NOA Hé hybrid

Hibrid (elektromos és benzin) UzemJ robosztus
hexakopter

e MTOW:<24,95kgiill. 31 kg
e Maximum hasznos teher: 6 kg

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni H E E E D Fl E

.

Acecore NOA Hé hybrid

Hibrid (elektromos és benzin)
UzemU robosztus hexakopter

e Folyadék hitésli generdator
4000 W

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni I:l E E C D FI E

Acecore NOA Hé hybrid

Hibrid (elektromos és benzin)
UzemU robosztus hexakopter

e repUlésiido:
akar 175 (hasznos teher
nélkil)
2 6ra felett 6 kg hasznos
teherrel
illetve 265 perc kiegészité
Uzemanyagtartallyal

R D | RoaData



Extrém UAYV plafformok

Amikor mindenbdl a maximumot kell teljesiteni Iq E E E D FI E
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Extrém UAYV platformok

( LarrYyAir

a hatétdv, a hasznos teher és a megbizhatos

tokéletes szimbidzisa Str ,. ekuir

engineering

CarryAir VTOL merevszdarny0 dréonok
eUj német drongyartd (2022)
e30 év repuldégéptervezési
és gyartasi hattérrel
o sportrepuldk - Silent Aircraft

erepUlégeépgydrtdsi sztenderdek
az anyaghaszndlatban is

R D | RoaData



Extrém UAV platformok c rr VA nr

CarryAir VIOL

CarryAir VTIOL merevszdarnyU drénok
e 2 vdltozat:
o CarryAir Full Electro
o CarryAir Range Extender
e sebesseég: max. 23 m/s (82,8 km/h)

e hasznos teher szdmara kialakitott belsd
hordtér - aerodinamikailag kedvezd
kialakitas

e 6 motora fel/leszalldshoz
2 orrmotor (redunddns)1 propellerrel

R D | RoaData



Extrém UAV platformok car & YA”-

CarryAir VIOL

CarryAir VTIOL merevszdarnyU drénok
e 2 vdltozat:
o CarryAir Full Electro
o CarryAir Range Extender
e méret: 299 x 159 x 47 cm
e sqjattébmeg: 12/ 17,5 kg akkuk nélkul
e MTOW: max. 25 kg

RoaData

tavérzékelési megoldasok
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Extrém UAYV plafformok

CarryAir VIOL

CarryAir VTIOL merevszdarnyU drénok
e hasznos teher

o CarryAir Full Electro
4kg-1,506ra- 127 km tav
5kg-1 6ra-85km tav
7 kg - 40 perc - 56 km tav

o CarryAir Range Extender
4,5kg - 2,5 6ra - 200 km tav
1 kg -7.,5 6ra - 600 km tav

{ ZrryYyAiIr
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Exirém UAV platformok c 3rr VA nr

CarryAir VIOL

eIntfegralhatdsag - tipikus dsszedllitds: ‘

VUX-SYS - VUX-120-23-as szenzorral
APX-20
1 kamera (front)

VUX-SYS VUX-160-23 szenzorral
AP+50
1 kamera (front)

Workswell hkamerdk, Sony A7R, Canon Mark Il kamerdk
NextVision Raven Gimbal / Viewpro A30-TR50 gimbal ...

orvosi surgdssegi szallitmanyok ... q :. >
@

RoaData

tavérzékelési megoldasok




\Q Exirém UAV platformok c 3rr YA nr

CarryAir VIOL

RoaData
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ﬁ Extrém UAV platformok c rr YA nr

CarryAir VIOL

RoaData
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Extrém UAV platformok c rr VA nr

CarryAir VTOL VUX-120 integrdaciéval

s -
{ \ £ § ¥
ol . .‘_l&. N 20 s o . ..:u... -
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Extrém UAV platformok C qrr YA nr

CarryAir VTIOL VUX-120 integrdcidval

e v ns

RO |RoaData



\9 RIEGL lézerszkennerek
@ RIEGL

= CarryAIr
ACECORE

INTERGE O
2023ocno-12
BERLIN
‘ RoaData

®
_ — ! z D vl megolisk



Koszonom a figyelmet e

ha tovabbi kérdése van, keressen
meg bennUnket a kidllitadson illetve
ezeken az elérhetdségeken:

Korosvolgyi Tamas - Ugyvezetd

mobil: +36 30 3117381
e-mail; office@roadata.hu
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