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Ventus-Techháttere
2015-ben alapítottuk fotogrammetriai felmérésekre

ф Ŧǃ łƭƭŀƴŘƽ ƳǳƴƪŀǘłǊǎ Şǎ ǘǀōō ŀƭǾłƭƭŀƭƪƻȊƽ 

+1000km autópálya felmérés évente

Vasút és autópálya a tervezés, kivitelezés és megvalósulás fázisában

Légi LIDAR (2018 óta)ςƪŜŘǾŜȊǃ ǇƛŀŎƛ ǊŜŀƪŎƛƽ





Munkafolyamat

Terepfelmérés 
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feldolgozás
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További adatok 
kinyerése



aǼǎȊŀƪƛ ƘłǘǘŞǊΥ wD. ƳŜǊŜǾǎȊłǊƴȅŀǎ
Å 5 kg, 1960 mm, 90 perc ǊŜǇƛŘǃ@ 18 m/s

Å Akár 1 cm/pixel felbontás (80 m , 35mm obj, 0,5 s)

Å PPK GNSS utófeldolgozás (+ lever armkorrekció)

Å Kamera ςGPS szinkron, robotpilóta vezérelt kamera

Å Sony A6400 vagy A7 kamera, Zeiss MF Lencsével

Å {ŀƧłǘ ŦŜƧƭŜǎȊǘŞǎǼ Dt{ Ҍ La¦ Ҍ ƪŞǇŜƪ ǀǎǎȊŜŦǼȊŞǎŞǊŜ 
alkalmas szoftver full pix4d integrációval

Å м ƎŞǇ ƴŜƳ ƎŞǇΣ н ƎŞǇ ŦŞƭ ƎŞǇΧΦΦ

Å Redundáns meghajtás, független 
szárnyfelületek

Å 433 Mhz+ 4G telemetria

Å OGN (Open GliderNetwork) jeladó

Å Pixhawk2.1 robot, ArdupilotFW

Å 9ƧǘǃŜǊƴȅǃ

Å ¢ŜƭƧŜǎŜƴ ǎŀƧłǘ ŦŜƧƭŜǎȊǘŞǎǼ ǵǘǾƻƴŀƭ 
ǘŜǊǾŜȊǃ ǎȊƻŦǘǾŜǊ

Å Eseti légtér + vészhelyzeti 
forgatókönyvek



aǼǎȊŀƪƛ ƘłǘǘŞǊΥ wD. ƳŜǊŜǾǎȊłǊƴȅŀǎ
Å Repülésbiztonság: OGN jeladó

Å Kooperatív elkerülési kísérletek

Å ±ƛǘƻǊƭłȊƽ ǊŜǇǸƭǃ ƪǀȊǀǎǎŞƎ Ƨƽƭ ŦƻƎŀŘǘŀ


